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Abstract

English: (Traslation) It tries to show that what we call here as Energy is usually a
change of over time, or also a Uniformly Accelerated Motion. Both undermine the space-
time converted into energy. This phenomenon, besides being reversible, it can be done
very efficiently by an electronic device like a vacuum tube. Discussed here some possible
dimensions such device, but without electron optics, and the influence of electromagnetic
radiation losses and maximum deviation for an electron eccentric.

In one of the appendices also shows how you can extend the phenomenon of time
dilation (measured redshift in the Sun [I]) for electrically charged bodies. And whose
values match with calculations based on the difference over time ().

Spanish: (Original) Se trata de mostrar aqui que lo que denominamos habitualmente
como Energia es un cambio de transcurso de tiempo, o, también, un Movimiento Unifor-
memente Acelerado. Ambos merman el espacio-tiempo para convertirse en energia. Este
fenémeno, aparte de ser reversible, es posible hacerlo muy eficientemente mediante un
dispositivo electrénico similar a un tubo de vacio. Se analizan aqui algunas posibles di-
mensiones de tal dispositivo, aunque sin éptica electrénica, y la influencia de pérdidas por
radiacién electromagnética asi como la desviacién méxima para un electrén excéntrico.

En uno de los Apéndices se muestra ademds como es posible extender el fenémeno
de dilatacién temporal (corrimiento al rojo medido en el Sol [1]) para cuerpos con carga
eléctrica. Y cuyos valores coinciden con los célculos basados en la diferencia del transcurso
del tiempo ().

1. Gravedad y espacio-tiempo

El espacio-tiempo se curva alrededor de las masas, pero no el espacio. Alrededor de un
cuerpo esférico, como un planeta, el transcurso del tiempo (<) es distint(ﬂ para cada distancia
al centro del cuerpo. Esto es asi porque la presencia de una masa modifica el transcurso
del tiempﬂ al igual que con carga eléctrica, como tendremos ocasiéon de mostrar con el
experimento que se recoge en el Apéndice [C] Todo objeto abandonado a su suerte, por encima
de la superficie del cuerpo, tiende a estar en el estado de maxima energia de ligadura, o menor
transcurso del tiempo. Cayendo por una “geodésica” que no seria otra cosa que el gradiente
del transcurso del tiempo.

Si soltamos, entonces, un cuerpo desde una altura h, hasta su llegada a la superficie
éste absorberd energia (cinética) desde el espacio-tiempo a lo largo de su transcurso por el
gradiente ya mencionado, a la vez que pierde tiempo (¢perdido = ﬁ), con II como velocidad de
las orbitas gravitatorias, para deshacerse de la energia cinética acumulada durante su trayecto

Ver Apéndice [B|acerca de los pardmetros <.
2En [4] se expone la modificacién del transcurso del tiempo en presencia de una masa, en relacién a la
masa solar.



en el choque final con la superficie. Energia cinética K que sera:

mgh
— (1.1)

En donde m es la masa, g la gravedad y el signo negativo del miembro derecho de la igualdad
corresponde al convenio de tomar la energia potencial cambiada de signo [6]. Volviendo a
almacenar la misma energia gravitatoria que tenia en la altura h, y en cualquier otra:

FE = mI(%. Todo esto parece dejar claro que en una cafda vertical en un planeta, y, teniendo
en cuenta la variacién de la aceleracién gravitatoria y la variacién del transcurso del tiempo
(¢), la diferencia de energia final (F') e inicial (I) es igual a 0 y es un invariante:

mgr Rp Op —mgr Ri$r =0 =inv (1.2)
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De este modo, queda claro que lo que se curva es el transcurso del tiempo a lo largo del espacio,
pero, como ambos forman un todo, segtin el Electromagnetismo clésico, se puede hablar de
curvatura del espacio-tiempo. Y que es de donde sale la energia cinética ya mencionada.
Ademis, la liberacién de energia por parte del espacio-tiempo es lo que explicaria la surgencia
de energia del texto tedrico [3].

La relacién del tiempo que se pierde a velocidad IL, entre el tiempo de bajada del cuerpo al
cuadrado (en funcién de la aceleracién), es igual a la diferencia de los inversos del transcurso

del tiempo final e inicial:
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Un dispositivo que constantemente absorbe y cede energia del espacio-tiempo, es el péndulo
ideal. Y es que no es equipotencial. En cambio una érbita gravitatoria si lo es, aunque sea
en forma aproximada, y por ser equipotencial cede energia al espacio-tiempo debida a la
velocidad con la que orbita, lo cual contribuye a la energia de precesién, aunque ésta se
manifieste en una disminucién del tiempo.

A continuacién se muestra una tabla en la que se resume la variacién de unas pocas
magnitudes al disminuir o aumentar su altura h. El subindice I es relativo a la posicién
inferior y el S a la superior. ¢ y At son las variaciones del transcurso del tiempo (en s/s);
f es la frecuencia (en Hz); T es el tiempo; y E es la energia, aunque con el matiz de que al
subir, segin se muestra en la tabla, la energia disminuiria, pero esto no es asi, lo que sucede es
que al subir el espacio-tiempo ofrece resistencia, absorbiendo la energia que se le suministra
al cuerpo. La energia de ligadura percibida es la que disminuiria, pero el { aumenta, por lo
que, al multiplicarlo por esa energia queda invariable (E = mv?2,, { = m I[?).
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1.1. Con cargas eléctricas

Con un dispositivo como el esquematizado en [2], basado en un acelerador de electrones
troncocénico, no hay diferencia de < por tratarse de una superficie equipotencial. En cambio,
si hay variacion de Campo eléctrico, como se comenta en el citado articulo. Y por haber
variacion de Campo eléctrico, habra variacién de aceleracién, ya que
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es decir, la aceleracién viene dada en funcién de la intensidad del Campo eléctrico E y
de la relacién carga-masa del electréon. Pudiendo entonces tomar el miembro izquierdo de la
ecuacién , para emplearla con sélo sustituir § por @. Y en donde, E_"e y E son los Campos
eléctricos de entrada y salida al troncocono respectivamente.

Componemos asf la ecuacién:

h 2
v

K.(eV) =m.0v?-

V. 1.4
h + Ay ( )
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obteniendo asf la energia cinética (en electronVoltios) que adquiere un electrén que transita
por un tramo de longitud h del eje axial del troncocono, y en donde V4 es la tensién del
acelerador. Hay que hacer notar que la velocidad se cancela, quedando asi la energia cinética
adquirida, inicamente en funcién del trayecto y de la aceleracién.

Segun la ecuacién en una caida vertical se libera energia del espacio-tiempo, que se
consumira en el impacto contra el suelo de no evitarlo. Pero si antes de que llegue la masa
al suelo le extraemos la energia cinética acumulada y la devolvemos (sin aportar energfa) al
punto de origen,como es obvio obtendremos energia. Esto, que con gravedad, y caida vertical,
no se puede haceIEI, es lo que hace el dispositivo electrénico descrito. Extrae electrones del
catodo, con un aporte minimo de energia gracias al efecto termoiénico, los acelera en un tronco
de conﬂ e ingresan en la placa, cargada negativamente, con velocidad practicamente nula.
Presentando, de este modo, un acumulacién de carga negativa en la placa y una positiva en
el catodo, debida a los electrones extraidos, pudiendo saldarse este desequilibrio mediante su
paso a través de una carga eléctrica que genere un trabajo (i.e. una resistencia que proporcione
calor), que, como ya se ha dicho se extraera del espacio-tiempo.

Respecto al fenémeno inverso: a la conversién de energia en espacio-tiempo, creemos que
no hay que extenderse mucho. En el caso gravitatorio, cuando elevamos un cuerpo cedemos
energia al espacio-tiempo (no al cuerpo). En el caso electromagnético se puede pensar en los
bornes de una antena de ondas decamétricas, i.e., conectados a la salida de un emisor de
una longitud de onda que haga que la antena sea resonante a la frecuencia de trabajo del
emisor. La energia se consume, pero no la vemos ni percibimos sus efectos (a menos de que
la sintonicemos en un receptor), ja dénde va esa energia...? Al espacio-tiempo.

Si en lugar del acelerador troncocénico hubiéramos empleado uno cilindrico, no habria
cesion de energia. La energia cinética de un electrén que recorriese su eje se perderia en atra-
vesar el Campo eléctrico generado por la diferencia de potencial entre la salida del acelerador
V4 v la placa Vg:

Ve=Va—(Va—Vrp)=0V.
Pero si empleamos el troncocono, no sélo obtenemos el potencial que le aplicamos, sino que

en virtud de la aceleracion que sufre el electrén por la diferencia de Campo eléctrico, y, por
tanto de aceleracién:

V. V,
L= 2R h— (Va— Vi) £0V,

Te T's

Ve =Va

vy ademas, la tensién de la placa serd negativa, es decir, el dispositivo generaréd energia, si se
cumple la inecuacién:

1

Te Ts

Vr <0 <= h>1,

en donde h es la longitud del troncocono, r. el radio de la boca de entrada y rs el radio
de salida. Es decir, si genera energia la genera exclusivamente debida a la aceleracién de la
diferencia del Campo eléctrico de entrada menos el de salida y a la longitud en que esto
ocurre. Cosa que no ocurre con un acelerador cilindrico, en donde el Campo es constante.

3En [3] se muestra que si se puede hacer, aunque de otra forma y con un rendimiento infimo.

4En donde ya se ha comentado en [2] que no sélo se extrae energia suficiente para vencer la repulsién
de la placa cargada negativamente, sino que ademds hay un voltaje en ella (negativo) que depende de las
dimensiones del dispositivo y del cumplimiento de la inecuacién alli descrita, que permite generar energia.



2. Dimensiones de un dispositivo que genera energia eléctri-
ca

En [2] se muestra esquemdticamente un dispositivo que permite la conversién, mediante
lo ya expuesto, de espacio-tiempo en energia eléctrica. En lo que sigue nos centraremos en
su version mas bdsica, es decir, la ya esbozada en el citado articulo, sin lo que se denomina
como “Optica electrostatica”. Para ello emplearemos un tronco de cono, en donde en el centro
de la abertura mayor situaremos un catodo extraido de una vélvula PL51QE|, el cual entrega
1,4 Amperios para una tensién de placa de 160 Voltios, segiin las caracteristicas. Como el
catodo esta separado de la placa unos 5 mm, el Campo eléctrico para extraer el maximo de

Intensidad sera:
\%4 160

E ~N—=——7r~32kV/m.
T 0,005 /

Si ahora damos un radio mayor del troncocono de r, = 0,5 m; un radio menor de ry = 0, 2m;

y una longitud de [ = 0,5 m; en principio y para alcanzar la Intensidad de corriente méxima,

seria necesario aplicar V4 = 16 kV al troncocondﬂ Siendo entonces el potencial alcanzado en

la salida de los electrones, en la abertura menor y segin el texto [2]:

Vi Va

Vsal & 0,5_ﬁ -0,56 =V = 8KV,

si este voltaje lo multiplicamos por la Intensidad méaxima, obtendremos la potencia que se
puede alcanzar en la carga: P = Vg Inae = 11,2 kW.

En [2] se muestra que para estos potenciales, mucho més bajos que el méxim(ﬂ (Vp), las
pérdidas por radiaciéon Larmor son completamente despreciables. Pero no asi la divergencia
de un electrén que no parta exactamente del eje axial del dispositivo.

Para calcular la divergencia de un electrén, consideraremos el origen de coordenadas si-
tuado en el centro del radio mayor del troncocono, y haremos coincidir el eje axial con el eje
z. También consideraremos el origen del electrén divergente situado en el plano XY, sobre el
eje y, a 1em del origen (y = 0,01 m).

Con estos datos, ya podemos emplear el calculo del efecto de la divergencia sobre la salida
(el radio menor). Para ello emplearemos tres integrales, cuya suma algebraica nos dard la
Fuerza ejercida sobre el electron divergente. Dividiendo entre su masa nos ofrecerd la acele-
racion, y aplicando el tiempo de tréansito dentro del troncocono, obtendremos la separacién
total del electréon respecto del eje axial en la boca de salida.

La primera de las integrales es la de la fuerza positiva respecto del eje y. Para ello em-
plearemos dos integrales anidadas, la primera integrara respecto de las fuerzas “hacia arriba”
sobre el eje y, respecto del angulo de integracion, multiplicado por dos, para integrar sélo
desde el dngulo minimo hasta 7 /2. La segunda lo hard respecto de la trayectoria, a lo largo de
un eje paraxial del tronco de cono, denotada como c. V es la tensién aplicada al acelerador, e
la carga del electrén, r. y rs los radios de entrada y salida de los electrones, respectivamente,
I la longitud del eje axial del troncocono, y m,. la masa del electron:

| 1%

- C
Te c

0,5 pm/2 e
Fa=2 inadade. 2.1
4 /0,2 /arcsin y/c (C Cos a)Q + (C sin o — y)Q P ( )

Como se ve, el integrando es la energia, carga del electrén por el voltaje en cada punto
de la trayectoria, entre la distancia al cuadrado, lo cual, al integrar sobre la longitud, da
dimensiones de Fuerza.

5Que, para su funcionamiento, consume unos 12 W.

6Téngase presente que, aunque el voltaje aplicado al troncocono sea muy elevado, el troncocono es una
pieza electrostatica, no forma parte de circuito alguno, y, por tanto, y salvo pérdidas de otro tipo, no habria
conduccién de corriente alguna. Siendo por tanto su consumo de energfa, nulo (potencia igual a cero).

"El méximo potencial eléctrico parece ser el voltaje del protén: V, (ver Apéndice .



La segunda integral es la principal fuerza hacia la parte negativa de y:

vl .
Fp=2 / / o sin o da de. (2.2)
0,2 Jans2 (ccosa)? + (csina)?

Y la tercera integral es la que proyecta sobre el eje y hacia abajo, la fuerza desde o = 0
hasta el dngulo que forma el electrén:

v _Vv
C

- C
c=2 / / e sin o dav de. (2.3)
0,2 arcsiny/c C Ccos Oé) (C sin OZ)

Por otra parte, el tiempo que emplea un electrén en recorrer el eje axial es:

21 212
t= -— = Me, (24)
a Y _Vile

Te Ts

empleando la ecuacion que nos ofrece el recorrido de una longitud para una aceleracion y un
tiempo determinados: e = %at2, y calculando la aceleracion de la divergencia dividiendo la
suma algebraica de las tres integrales y dividiendo entre la masa del electréon m.:

1F4s+ Fg+ Feo 212

=3 me v_ Vv

Te Ts

me =~ 0,05 m, (2.5)
le

que para los valores dados, un electréon separado del plano XY del origen de coordenadas
una distancia de 1cm, en la boca de salida resulta estar a unos 5¢m 4+ 1em = 0,06 m del
eje axial. Distancia que se puede aceptar para las dimensiones que habiamos fijado. En las
que el radio menor, o de salida, es de 0,2m. Y que nos conmina a no exceder mucho mas de
1 c¢m del centro para el radio del cidtodo, o de su rejilla si es que la lleva, ya que una rejilla le
podria dar a la energia generada mucha mas elasticidad.



Appendix

A. Obtencién de las constantes N

Mostraremos ahora como obtener unas constantes que pongan en relacién las atraccio-
nes y repulsiones entre cargas eléctricas en funciéon de sus masas cargadas. De modo que
dichas constantes vengan dadas en las mismas dimensiones que la constante de la gravitacién
universal.

Las dimensiones de la constante de la gravitacién universal son:

m3

G .
kg s2

(A1)

Por otra parte, la permitividad eléctrica del vacio viene dada en dimensiones de Faradio

dividido entre metro: 5 5

=45
g0 = kig mg. (AQ)

Si hallo el inverso del factor que contiene la permitividad eléctrica:
1 kgm?
= t9m (A.3)

dmeg ~ g2s?’

en donde, para obtener dimensiones de gravitaciéon universal, hay que multiplicar por el cua-
drado de la carga y dividir por el producto de las masas cargadas. Que en un atomo clasico
de Hidrégeno seran las del protéon y la del electrén:

1 2 kam3 o2
£ Hn 9 (A.4)
deg My Me q? s? kg2
cancelando dimensiones: ) 5
1
< =" (A.5)
dmeg mpme kg? s
que son las de (A.1]).
Luego, la constante Ny _ de atraccién para cargas del distinto signo, sera:
~ 62
Ni_ = m?/ (kg s?). (A.6)

4megmpme

Como la carga no varia en médulo, para obtener la repulsién entre protones y electrones, sélo
habra que sustituir sus masas en :

m?*/(kg s*), (A7)

para cargas positivas. Y:

e 3 2
T —— m” (kg s®), (A.8)

para cargas negativas.
B. Obtencién de los parametros <
Denotaremos con el simbolo < a la relacién existente entre la energia electromagnética

de Hartree [5] de un dtomo y su energia gravitatoria en una 6rbita dada. Asimismo conside-
raremos que la energia electromagnética no varia con la érbita, mientras que la grave si. Y



existe, ademds, una érbita fundamental (ag) en la cual la energia electromagnética es igual a
la gravitatoria. Asi pues:

EEM e Vd
= =— B.1
0= Eq myv?’ (B.1)
pudiendo poner esto ultimo en funcién de los potenciales eléctrico y gravitatorio:
Va
V,
0=-2, (B.2)
2
. . 2ma
descomponiendo la velocidad v = :
2V
o= e (B.3)

— ¢
472 a2V,

Si despejamos a para una érbita cualquiera:

’/4w2<>v (B.4)
’/47@ (B.5)

si hallamos la relacién entre las dos ecuaciones anteriores (B.4]y [B.5):

y, para la orbita fundamental:

a [t21
ag t% O
0, lo que es lo mismo:

ai Vo (B.7)

m
Como, para ag = EFgpy = Eg = 276, luego:
C* ap
Gm@
2 ay a
= =—. B.8
Za

Si ahora sustituimos este valor en (B.7):

t=tp OO =t 0% (B.9)

Ademds, en podemos hallar la siguiente relacién, teniendo en cuenta que la velocidad en
la 6rbita fundamental es la méaxima (IL):

Gm
—_— 2
ap

O:GW:FS/S, (BIO)
a
que expresa el incremento de segundos en por cada segundo para un potencial gravitatorio
dado (v?). Podemos escribir, ademds, con cardcter general, para cualquier érbita:

Myp 2

Gmeg 2 ;H Vs

2a V2 Mp 2 _VP_O&’ (B11)
p



y, generalizando a cualquier potencial:

v
O = Vps/s (B.12)

C. El corrimiento al rojo electrostatico

C.1. Parte tedrica

Es posible hacer un paralelismo, con objeto de determinar si existe o no el corrimiento al
rojo electrostético, con el corrimiento al rojo gravitacional, mediante la ecuacién de [1] (sélo
vélida para velocidades bajas) y las constantes, ya descritas, N de atraccién o repulsion entre
cargas. Ello se debe a que poseen las mismas dimensiones que la constante de Newton de
la gravitacién universal G. Tengo entonces que los corrimientos al rojo electrostaticos, para
magnitudes pequenas, seran:

Nm,
c2r

VYRg =1 — s/s, (C.1)

en donde m, representaria el valor de la masa cargada y r el radio de la esfera que contuviera
la carga, si se tratase de un condensador esférico. La masa cargada, si tratamos con protones
(carga positiva), serd entonces:

Viregrm, i
- Rg,

Met = (02)
De este modo, la ecuacién quedaria asi:
Ni,Vimegm
YRy =14 4+ V20 s/s, (C.3)

ce

en donde se hizo uso de la constante N para cargas positivas. Y dado que r se cancela, el
corrimiento al rojo electrostatico sélo depende del voltaje de la superficie, esférica en este
caso, el mas simple.

El hecho de que haya un voltaje maximo que no se pueda superar viene dado por la energia
de las particulas y su carga eléctrica. Asi, para el protén:

E, =m,c?, (C4)

si ahora divido la energia maxima entre su carga eléctrica, obtendremos el voltaje maximo:

2
Vindz, = me”_c ~ 938.272.340,4 V. (C.5)

Para corrimientos al rojo considerables habria que buscar una ecuacién similar a £ =
m c? (CQC_QU2 —1). En este caso utilizamos los potenciales gravitatorios (las velocidades orbitales
al cuadrado) as{ que parece lgico pensar ahora en emplear potenciales eléctricos, es decir,
voltajes. Haremos entonces uso del voltaje del protén como potencial eléctrico maximo, y que
ya habiamos calculado en la ecuaciéon De modo que una ecuacion exacta del corrimiento

al rojo electrostatico podria ser:

V,

En donde V es el voltaje de la esfera en cuya superficie se acusaria el corrimiento al rojo.



C.2. Parte experimental

Para la realizacién de este experimento, se emplearon dos circuitos: uno, colocado sobre la
esfera de alta tension, que enviaba una frecuencia constante mediante un haz infrarrojo (cuya
frecuencia estaba generada por un circuito CMOS de la serie 4000, el C D4060, mediante cris-
tal de cuarzo, con encapsulado de vidrio, de 8.867.238 H z y posteriormente dividida por el
circuito integrado entre 128), y el otro recibia dicho haz, mediante un fotodiodo, y lo amplifi-
caba con una ganancia A = —1000, mediante el empleo de un amplificador operacional T'L0O71
en configuracién de amplificador inversor. Ambos circuitos alimentados con sendas pilas de
9V. La frecuencia amplificada era leida por un frecuencimetro Victor®, modelo VC3165. La
alta tension positiva era producida por la parte de MAT de un monitor de ordenador sin TRC,
y en cuya placa indicaba que su MAT era de 32 kV, ademaés se inserté en serie con el primario
un regulador gobernado por un potenciémetro, con la intenciéon de hacer regulable la salida
de MAT. Para hacer posible ésta regulacién, y para eliminar ruidos, se cargé la salida (entre
la esfera y masa) con 20 resistores en serie de 10MQ/(1/2) W. La esfera era una cuasibola de
unos tres centimetros de radio, pensada para servir como contenedor para hacer infusiones,
y conectada a la ventosa de MAT mediante un tornillo y una banana. Antes de proseguir,
hay que anadir que no es ésta la primera vez que se intento medir el corrimiento al rojo elec-
trostatico. Hace unos anos se intenté con un par de placas plano-paralelas, separadas unos
10 centimetros y a las que aplicaba una tensién de unos 25 kV. Como medidor se empled un
dispositivo contador de microsegundos por cada minuto desde que accionaba un pulsador.
El dispositivo se habia construido con dos microcontroladores y contaba de uno a 256 mi-
crosegundos. Uno de los cristales del reloj de uno de los microcontroladores tenia carcasa de
vidrio, y estaba situado fuera del apantallamiento del resto del circuito y entre las placas de
alta tensién, el otro cristal (del otro microcontrolador) tenfa envoltura metélica convencional.
El resultado era invariablemente 0 6 1 microsegundos. Con lo que se concluyé que de haber
corrimiento al rojo electrostético, éste se producia a tensiones muy elevadas. Més reciente-
mente, desde el 22/09/2009 y tras adquirir el frecuencimetro, se realizaron nuevas medidas
con el dispositivo descrito al principio de esta subseccién, pero sélo eran estables al medir el
periodo, en lugar de la frecuencia, y teniendo ademas con cada variacién de MAT, que for-
zar la medida mediante una interrupcién de una fraccién de segundo, del haz de infrarrojos
mediante un cuerpo opaco. Con posterioridad se subsanaron estos problemas, y con ellos las
medidas, que, dicho sea de paso, daban cuenta de un corrimiento al azul en lugar de al rojo.
Para filtrar el ruido de la alta tensién, se puso un diodo de alta tensién (HV RL300) en serie
con la ventosa de MAT, y en paralelo con el borne de la esfera y masa, 12 condensadores en
serie, de 4,7 nanoFaradios / 3kV.

Con fecha de 14/11/2009 sobre las 16:28 horas GMT y 21°C, se obtuvieron las siguientes
medidas de la frecuencia generada por el C'D4060 y leidas directamente del frecuencimetro
(y no del perfodo) y sin interrupcién del haz de infrarrojos:

- Sin MAT 69,2782 kHz
- Con MAT al maximo 69,2764 kHz

Si ahora componemos el corrimiento al rojo electrostdtico menos uno, por la ecuacién para
valores de yg bajos, segiin la ecuacién de [I], tenemos que, si denominamos fj a la frecuencia
sin MAT, y f a la frecuencia con MAT al méximo, el corrimiento al rojo menos uno y con
signo negativo, serd, segun las medidas:

— (VR — 1) & I=h —2,598-107°. (C.7)

Jo
Si ahora lo queremos calcular mediante [C.3] primero debo saber el voltaje en el cristal del
circuito integrado CD4060, montado sobre zécalo, y placa de circuito impreso de 1 mm de
espesor, mas la altura del cristal de cuarzo y los componentes y puentes por la cara de
soldaduras, con lo que se estima que habréa una distancia al centro de la bola de unos 45 mm,




y 30mm a la superficie de la bola. De modo que si en la superficie de la bola hay unos 32kV,

30
en el integrado habra: 32kV - mm
45 mm

1+2,274-107°s/s

~ 21.333 V. Por lo que el corrimiento al rojo sera:

Valor que se aproxima a las medidas: alrededor de un 12,5 % de error.
Verificamos ahora la ecuacién con el valor de tensién calculado con anterioridad y da
un resultado de:
1+2,274-10755/s

Valor idéntico al anterior por ser relativamente pequeno.

Todo esto parece confirmar que, al igual que la presencia de una masa acelera el transcurso
del tiempo, la presencia de una carga positiva también lo acelera, y no sélo esto sino que, para
igual masa (y masa cargada) la contraccién temporal es de, aproximadamente, 2,269 - 1037
veces mayor con carga eléctrica.

C.2.1. Experimento con carga negativa

Procedemos ahora a repetir el experimento anterior pero con cargas negativas. Para ello
se empled un multiplicador de tensién de media onda, alimentado directamente de la tensién
de red (220V/50 Hz). Este multiplicador consta de 8 condensadores de 47nF'/630V y de 8
diodos 1N4007, entregando a su salida una tensién de unos —2600 V' si consideramos que en
el enchufe hay unos 230 Vs, ya que siempre suele haber algo més de tensién que la nominal
(no voy a entrar en el anédlisis del porqué). Para su conexidn, se solté el borne de la esfera
de la MAT y puse aquel en contacto con el terminal negativo del multiplicador. El neutro
que alimentaba al multiplicador se conecté también a la masa del monitor, estando este
desenchufado. La cadeneta de condensadores en serie, se mantuvo, entre la esfera y la masa
(neutro).

Con fecha de 30/11/2009 sobre las 08:51 horas GMT y 17°C, se obtienen las siguientes
medidas de la frecuencia:

- Sin -V 69,2783 kHz
- Con -2600 V 69,2781 kHz
========== Descarga =
- Sin -V 69,2784 kHz
- Con -2600 V 69,2782 kHz

Como en los calculos anteriores, hay que considerar que la tensién en el circuito emisor es
notablemente inferior a la aplicada a la esfera, por lo anteriormente expuesto. Asi, para un
voltaje en la esfera de —2.600 V, la tensién que acusa el circuito serd: —V = Zg . —2.600V ~
—1.733 V. Y el corrimiento al rojo calculado, suponiendo que la tensién negativa maxima es
igual a la positiva (la del protén):

_ Vo
The =y 1733V

~ 14 1,84701-107%s/s. (C.8)

Y el valor del corrimiento al rojo calculado:
69278, 1 Hz — 69.278,3 Hz| _
TRet = 69.278,3 Hz ~
~ 1+2,887-10%s/s. (C.9)

El error de las medidas es enorme, un 56 % aproximadamente, pero si tenemos en cuenta
que unicamente variaba el ultimo digito del frecuencimetro y lo hacia en 2 enteros, no lo es
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tanto. No obstante, todo parece indicar que el efecto sobre las magnitudes fundamentales de
una carga eléctrica es igual tanto para cargas negativas como para las positivas.

Queda por analizar el efecto sobre objetos y organismos vivos, ya que, al trabajar con un
campo estatico, habria, al menos en cavidades conductoras cerradas, apantallamiento, con lo
que el campo estatico no podria ejercer en ellas su influencia, aunque si lo podria hacer un
campo electromagnético.
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Figura 1: Esquemas del emisor y receptor de infrarrojos citados en el texto.
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